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	기능 및 특징
	제어 보드 기능 및 설정 안내
	제어 보드 상세 설명
	1. CN2 입력 신호
	2~4. 속도 및 시간 설정
	5. DIP 스위치 설정 (S1 / S2 / S3)
	6. 전원 및 제어 단자
	7. 리미트 스위치

	DIP 스위치 모드
	① 조그 모드 (자동 복귀) OFF OFF OFF
	② 조그 모드 (자기 유지) ON OFF OFF
	③ 1회만 왕복 운전 OFF ON OFF
	④ 무한 반복 왕복 운전 ON ON OFF

	도면

