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DC Motor Driver+ 아두이노 + 쉴드 세트구성 
                                                                                                        모터뱅크  

 

  모델명 : MS-DMD-150-A1 
 

 
 

MS-DMD-150-A1 상세구성 

1) 1개의 DC 모터를 15A 360W 제어가능한 모터드라이버. 

2) 아두이노 우노보드(호환보드) 

3) 아두이노 쉴드보드(MAS-001)   

특징:  

MS-DMD-150-A1 는 DC 모터 드라이버와 아두이노와 아두이노 쉴드로 구성한 세트제품으로  

아두이노로 다양한 제어를 해볼수 있는 제품입니다 

 

 

제품구성품(Product Components) : 

1) 모터드라이버( BLC-150  )    :  1개  

2) 터미널블록 Plug 5p          :  1개 

3) 터미널블록 Plug 2p          :  2개 

4) 아두이노 우노보드           :  1개 

5) 아두이노 쉴드보드(MAS-001)  : 1개 

 

 

본 설명서에 기재된 사양,외관,구성품등은  

제품개선 및 내부사정에 따라 사전통보없이 변경될수 있으며, 

최신사양은 출고 제품을 기준으로 합니다. 

제품설명 

MS-DMD-150-A1 는  

DC Motor를 제어하는 드라이버와 아두

이노 우노와 쉴드보드로 구성된 세트로 

아두이노를 사용하여  다양한 자동제어

구성을 경험할수 있는 제품입니다. 
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드라이버제품(DMD-150)의 전기적 특성 : 

 

 
 

제품의 단자구성 : 
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제어단자의 IN1,IN2,PWM 상태에 따른 동작구성: 

 
제어로직은 0 는 LOW, 1 은 HIGH level 이며 X 는 임의레벨 

 PWM 이 100%부근의 고속회전시 방향전환을 바로하면 역기전력이 많이 발생되므로  

0.1 초의 브레이크를 거친후 방향전환해야 안전한  동작을 할수 있습니다. 

 MCU 의 제어레벨은 5V 입니다 

 

 아두이노와 쉴드보드의 구성 
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제품치수(Dimension Drawing) : 

 
 

 

제품 결선구성 : 

1) 아두이노 우노 

 
본 제품은  다양한 방법으로 활용이 됩니다. 

 개발환경은 PC 에서 아두이노 개발환경을 다운받아서 구축하면 되고 

 컴파일이 완료된 코드를 USB 로 간단하게 아두이노 우노보드로 다운로드 할수 있습니다. 
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  가장 일반적이고 쉬운 형태는  

  아두이노 우노용 쉴드보드(MAS-100)를  추가하여 간단한 코딩으로 수동제어와 자동제어를 

 연습해보고 확장하는 방법입니다 

 

 참고로  

 여기서는 아두이노 우노의  개발환경구축은 생략합니다. 

 다양한 블로그나 유튜브에서 잘 소개하고 자료도 넘치므로  

굳이 지면을 할애할 필요가 없다고 생략하니 양해바랍니다. 

 

지금부터는  

 아두이노 우노에 쉴드보드(MAS-100)와 모터드라이브를 연결하는 예로 

 설명을 진행합니다. 

 

상기와 같이 쉴드보드(MAS-001)을 아두이노 우노보드에 꼽아서 사용하고   

아두이노에서 Software 를 코딩하여 버튼과 출력포트(D5,D6,D9)를 매핑하고   

가변저항값을 읽고 이것을 PWM 으로 변환하여 D5~D9로 출력하거나 하면 되는식으로 제어. 

특히 외부모터에서  FG 를 D5~D9 로 받아서 PWM 으로 속도제어하면 closeloop 제어도 가능.  

 

결선구성 :  

쉬드보드(MAS-001)를 아두이노 우노보드에 꼽으면 됩니다.   

그리고 모터 드라이버에 PWM,DIR,FG,Enable 등등을 연결합니다. 

 
    쉴드보드(MAS-100)의 구성도 

 

아두이노와 쉴드보드간 코딩방법: 
1) 버튼 1 이 디지털 I/O 의 D13 에 연결되어있어 이 포트를 읽고 D5 로 리매핑.  

2) 버튼 2 가 디지털 I/O 의 D12 에 연결되어있어 이 포트를 읽고 D6 로 리매핑. 

3) MAS-001 의  포트 D9 에 아두이노 D9 가 연결되어있어 이 포트를 PWM/pluse 출력 

    으로 이용하면 가변저항의 변화를 읽어 속도제어로 연결가능합니다.. 

4) 비슷하게 RS485 나 FG도 처리하면 됩니다 

 

        참고로 아두이노의 Digital PWM 영역에 ~3,~5,~6,~9,~10,~11 에는 물결표시가 있고 

          이포트들은 디지털 I/O 뿐만 아니라 PWM이나 PG 같은 것도 처리가능한 포트입니다. 

          아나로그입력을 받으려면 A0~A5 로 정해진 Analog IN 여영역으로 매핑해서 사용해야 

          정상적으로 동작합니다. 
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제품 결선구성 참조도 : 
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GitHub - merini519/MotionTree-MAS 

https://github.com/merini519/MotionTree-MAS 

아두이노 우노 R3 클론보드 회로도. 

 
아두이노 우노 확장쉴드(MAS-001) 회로도. 

 

https://github.com/merini519/MotionTree-MAS

